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前 言  

本文档适用于 RSR-04E、RSR-08E 和 RSR-16E 三款路由器，包含如下内容： 

 总体概述 

 软件操作 

 RSR-04E&08E&16E 硬件结构 

 设备日常维护 

 硬件组件故障检查 

 硬件组件更换 

 如果您在阅读中产生疑问，请与文档维护人联系。 
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1 总体概述 

1.1 文档简介 

 

 本 文 档 为 锐 捷 公 司 RSR-04E&08E&16E 路 由 器 实 施 指 南 。 文 档 描 述 了

RSR-04E&08E&16E 三种路由器的现场操作维护的基本内容、硬件更换指南等 

 

1.2 文档术语 

Air Filter       空气过滤器 

CB        控制板 

CIP        端口连接板 

Craft Interface      控制面板 

ESD Point      静电释放点 

Fan Tray       风扇盘 

FEB        Forwarding Engine Board，转发引擎板 

FRU：Field-replaceable unit      可更换部件 

FPC        Flexible PIC Concentrator 

CFPC                           Compact FPC 

PIC        
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2 软件操作 

 

 本节将描述路由节点的一些应急操作，这些操作都会影响路由节点的正常功能，操作时

请谨慎使用： 

2.1 通过 Console 口登录路由器 

使用下面的步骤连接路由器的 Console 接口，登录路由器： 

1 .  准备好 RSR 路由设备自带的 Console 线缆（如果没有的话，请准备两个 DB9-RJ45

转接头和一条 RJ45-RJ45 反转线）。 

2 .  将 Console 线缆的 DB9 插头一头插到 PC 或者笔记本电脑的 COM 口上，另外一端

插到路由器的 CONSOLE 口上。 

 插入前请观察哪一个 HOST 或者 RE 是主用的，那么就将 DB9 插头插入相应的 HOST

或者 RE 上。 

3 .  打开计算机中的终端软件工具。例如：CRT 或者 Windows 自带的超级终端。设置

如下： 

 
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2.2 关闭设备 

关闭 RSR 路由节点必须按照下面的步骤进行操作： 

1 .  通过 CONSOLE 口登录路由器。 

2 .  在提示符下输入下面的命令： 

user@host> request system halt 

… 

The operating system has halted. 

Please press any key to reboot 

3 .  等待显示终端出现上面的输出，确认路由节点软件已经停止运行。 

4 .  关闭机箱背后电源模块电源。 

 重新开启电源之前必须等待 60 秒。 

2.3 重启设备 

RSR 路由节点重启必须按照下面的步骤进行操作： 

1 .  通过 CONSOLE 口登录路由器。 

2 .  在提示符下输入下面的命令： 

user@host> request system reboot 

3 .  等待 console 设备的输出，确认路由节点软件已经重新启动。 

2.4 密码恢复 

如果路由节点的 Root 密码丢失，而且没有其他的超级用户权限，那么就需要执行密码

恢复，该操作需要中断路由节点的正常功能。 

要进行密码恢复，请按照下面操作进行： 

1 .  重新启动路由节点。 

2 .  在启动过程中，console 上出现下面的提示的时候，按任意键中断正常启动方式，然

后再进入单用户状态： 
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Hit [Enter] to boot immediately, or any other key for command prompt. 

Booting [kernel] in 9 seconds... 

< Press any key other than return > 

ok boot –s 

3 .  执行密码恢复：在以下提示文字后输入 recovery 

Enter full pathname of shell or 'recovery' for root password recovery or RETURN 

for /bin/sh: recovery 

 

NOTE: Once in the CLI, you will need to enter configuration mode using 

NOTE: the 'configure' command to make any required changes. For example, 

NOTE: to reset the root password, type: 

NOTE:    configure 

NOTE:    set system root-authentication plain-text-password 

NOTE:    (enter the new password when asked) 

NOTE:    commit 

NOTE:    exit 

NOTE:    exit
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3 RSR-04E&08E&16E 硬件结构 

3.1 设备描述 

 RSR-04E 路由器可以插接 4 个 PIC，RSR-08E 路由器可以插接 8 个 PIC，每个 PIC

可以连接不同的网络介质，RSR-04E 最多可以连接 16 个端口，RSR-08E 最多可以

连接 32 个端口。RSR-04E 高只有 5.25 英寸（13.3 厘米），一个标准机架可以放置

14 台 RSR-04E。RSR-08E 高 8.7 英寸（22.1 厘米）RSR-16E 高 20.75 英寸（52.71

厘米）RSR-16E 支持三种类型的 FPC，最多支持 2 个 CFPC，最多可以连接 130 个

端口 

 RSR-04E/08E 路由器最大可以提供全双工 6.4Gbps 的总吞吐量。路由器可以混插不

同类型的 PIC 卡，RSR-04E 插接的 PIC 总带宽不要超过 3Gbps，RSR-08E 插接的

PIC 总带宽不要超过 6Gbps。如果超过的话，会造成性能降低。RSR-16E 最大可以

提供全双工 120Gbps 的总吞吐量 

 路由器设计成为清晰的分离结构：控制部分和包转发布部分。控制操作由路由器的

路由引擎实现，运行经过生产验证的 JUNOS 软件，能够处理路由协议、流量工程、

策略、整形、监控、配置等；包转发布操作由 PFE 执行，由硬件组成。 

3.2 可更换部件（FRU） 

可更换部件（FRU）是设备中可以现场更换的部件。大多数的部件更换只需要很少的停

机时间。路有器具有下面几种类型的可更换部件（FRU）： 

 热插拔 FRU——可以不断电拔下、更换的部件，操作过程中不会中断设备功能。  

 需要断电的 FRU——需要断电才能更换的组件。 

 

表格 3-1：RSR-04E&08E FRU 

热插拔 FRU 需要断电的 FRU 

风扇盘 

PIC 

电源模块 

SFP 

CB 

FEB 

Routing Engine 
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3.3 硬件组件结构 

本节包含以下硬件组件的介绍、描述： 

 机箱 

 数据包转发引擎 

 路由引擎 

 Craft Interface 

 主机子系统（仅 RSR-16E） 

 电源系统 

 冷却系统 

 线缆架 

3.3.1 机箱 

 RSR-04E&08E 机箱是刚性金属结构，用于其他部件的放置。RSR-04E 机箱高 5.25

英寸（13.3 厘米），宽 17.5 英寸（44.5 厘米），深 24 英寸（61 厘米）。标准的 19 英

寸机架中可以安装 14 个 RSR-04E。 

  RSR-08E 机箱高 8.7 英寸（22.1 厘米），宽 17.5 英寸（44.5 厘米），深 18 英寸（45.7

厘米）。标准的 19 英寸机架中可以安装 8 个 RSR-08E。 

 RSR-16E 机箱高 20.75 英寸（52.71 厘米），宽 17.43 英寸（44.3 厘米），深 24.3 英寸

（61.7 厘米）。标准的 19 英寸机架中可以安装 8 个 RSR-08E。 

 参见：图表 3-1：RSR-04E 机箱前示图，图表 3-2：RSR-08E 机箱前示图，图表 3-3：

机箱后示图。图表 3-2：RSR-08E 机箱前示图，图表 3-2：RSR-08E 机箱前示图 

 

 

图表 3-1：RSR-04E 机箱前示图 
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图表 3-2：RSR-08E 机箱前示图 

 

 

图表 3-3：机箱后示图 
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图表 3-2：RSR-08E 机箱前示图 
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背板在机箱的中部，FPC 插接的底部。参见错误!未找到引用源。。错误!未找到引用源。

错误!未找到引用源。。路由引擎和 PIC 卡架到背板上。背板还包含 EEPROM，用于存储

背板的序列号和版本等信息。 

 

图表 3-6：RSR04E 背板 

 

 

图表 3-7：RSR08E 背板 

 

     图表 
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背板主要执行下面三个功能： 

 数据通道——数据包的传送，从 PIC 上来的数据包通过背板发送到 FEB，从 FEB

来的数据包也通过背板到达 PIC。在 RSR16E 上，FEB 通过 CB 上的 fabric ASICs 进行

数据交换 

 电源分配——电源系统连接到背板，背板将电源分配到所有的部件上去。 

 信号通道——背板同时提供到系统各个部件的信号通道，用来监控各个部件。 

FPC 板 

FPC 用于容纳 PIC 的插接。RSR-04E&08E 已经内置了 FPC。RSR-04E 的 FPC 号为 0。

RSR-08E 的 FPC 号从上到下为 0 和 1。RSR-16E 支持三种类型的 FPC 及 CFPC。类型 1

的 FPC 转发速率为 4Gbit/s 全双工，支持 4 块 PIC 卡；类型 2 的 FPC 转发速率为 10Gbit/s

全双工，支持 4 块 PIC 卡，类型 3 的 FPC 转发速率为 10Gbit/s 全双工，支持 1 块高速率

PIC 卡。CFPC 转发速率为 10Gbit/s 全双工，支持一个 10G Ethernet 或一个 OC192 接口。 

 

 

图表 3-9：RSR16E 的三种类型 FPC 板 

 

图表 3-10：RSR16E 的 CFPC 板 
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PIC 卡 

Physical Interface Card（PIC
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 
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3.3.4 路由引擎（Routing Engine） 

路由器使用路由引擎维护路由表，并且控制路由协议的运行。每个路由引擎包含一个运

行 JUNOS 软件的 Intel 平台。参见图表 3-13：, 

在路由器上可以安装一个或者两个路由引擎。路由引擎安装在机箱背面的上部，分别为

RE0 和 RE1。如果安装了两个路由引擎，那么其中一个为主用，另外一个将作为备份。

在进行了适当的备份配置的情况下，如果主用的路有引擎发生故障或者被拔走了，那么

备份的引擎会重启成为主用的引擎。 

路由引擎是可以进行热替换的部件。 

 

 

图表 3-13：RSR-04E&08E 路由引擎 

 

路由引擎（RE）组件 

每个路由引擎由下列组件构成： 

 CPU——Intel 奔腾级别的处理器，运行 JUNOS 软件、维护路由表和路由协议。 

 SDRAM——提供存储路由表和转发表。 

 CF（Compact Flash）驱动器——为软件文件、配置文件和微码提供主存储空间。这
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 弹出把手——用于将路由引擎固定在机箱上，也用于拔出路由引擎。 

 

3.3.5 Craft Interface 

可以通过 Craft Interface 查看系统运行状态以及故障诊断的信息，并且执行许多系统控

制功能（参见图表 3-14：RSR04E&08E Craft Interface, 参见图表 3-14：RSR04E&08E 

Craft Interface）。Craft Interface 位于路由器正面，它包含下面： 

 告警 LED 和 Cutoff 按钮  

 路由引擎端口和状态指示 

 PIC Offline 按钮 （仅 RSR04E&08E 支持） 

 外部时钟接口（仅 RSR16E 支持） 

 主机子系统 LED（仅 RSR16E 支持） 

 FEB LED（仅 RSR16E 支持） 

 电源供应 LED（仅
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告警 LED 和 Cutoff 按钮 

在紧接着的右边是两个大的告警 LED。圆型的红色 LED 亮灯指示能够致使系统停机的

严重故障。三角型的黄色 LED 亮灯表示出现了不是特别严重的故障，需要监测或维护。

两个 LED 可以同时发光。

L
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下表列出了电源模块的电气规范： 

表格 3-5：电源模块电气规范 

项目 规范 

最大输出功率 700W  ( RSR16E 为 2100W) 

DC 输入电压 标称：-48VDC，-60VDC 

工作范围：-42.5 到 -72VDC 

DC 输入额定电流 每个输入标称：13.5A @ -48VDC 
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图表 3-19：RSR-16E 机箱内的气流 

 

3.3.9 线缆架 

线缆架位于机箱两侧垂直的介于机箱和机架之间。PIC 上的线缆可以通过线缆架合理规

范的布放。参见：错误!未找到引用源。,错误!未找到引用源。。 

 

 

错误!未找到引用源。 

 

图表 3-21：RSR-16E 线缆架 
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4 硬件维护 

4.1 日常维护步骤 

为优化路由器的性能，周期性的执行如下检查： 

 检查设备所在的机房的条件：湿度、电源线、数据线缆以及是否有过多的灰尘。保

证路由器的通风，设备本身的进出风口没有堵塞。 

 检查设备 Craft Interface 上的状态报告，看看是否有系统告警，LED 显示是否正常。 

4.2 风扇盘的维护 

风扇盘安装在机箱后面。要显示风扇的状态，使用下面的命令： 

user@host> show chassis environment  

Class Item             Status  Measurement 

... 

Fans  Left Fan 1       OK      Spinning at normal speed 

      Left Fan 2       OK      Spinning at normal speed 

      Left Fan 3       OK      Spinning at normal speed 

      Left Fan 4       OK      Spinning at normal speed 

... 

 

4.3 主机子系统维护 

 检查 craft interface 上的路由引擎 LED 

 检查 CB 面板上的 LED 

 检查 RE 面板上的 LED 

 用命令行检测路由引擎(RE)状态 

user@host> show chassis routing-engine routing engine status 

Routing Engine status: 
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Slot 0: 

Current state Master

Slot 0:  
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Power 

1.2 V 1218 mV 

1.5 V 1498 mV 

2.5 V 2520 mV 

3.3 V 3332 mV 

5.0 V 5066 mV 

3.3 V bias 3296 mV 

Bus Revision 15 

FPGA Revision 20 

CB 1 status: 

State Online Standby 

Temperature 66 degrees C / 150 degrees F 

Power 

1.2 V 1214 mV 

1.5 V 1501 mV 

2.5 V 2510 mV 

3.3 V 3306 mV 

5.0 V 5111 mV 

3.3 V bias 3296 mV 

Bus Revision 15 

FPGA Revision 20 

 

 

4.4 路由引擎的维护 

路由引擎安装在机箱背面、FEB 上面。可以通过下面的命令检查路由引擎的状态： 

user@host> show chassis routing-engine  

Routing Engine status: 

    Bus Revision

 E0 

3.3 V CID 8C 
 E0 DRAM/P < EMC  /P <</MCID 86><</MCID 86><</MCID 86><</MCID 86><</MCID 86><</MCID 86><</MCID 86>ID 876/P < 8 M3>> BDC BT

/F4 10.56 Tf

1 09.11 Tm

[( )] TJ

ET
85EMC  
 E0 

5.0 V 5111 m

 E4 

1.5 V CID 8C 
 E4 
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    Start time              2003-05-01 15:07:12 PDT 

    Uptime                  3 days, 9 hours, 4 minutes, 5 seconds 

    Load averages:          1 minute   5 minute  15 minute 

                                0.04       0.01       0.00 

4.5 数据包转发引擎的维护 

本节包含数据包转发引擎的维护，分为下面两个部分： 

4.5.1 FEB 的维护 

按照如下步骤维护 FEB： 

1 .  通过连接到路由器上管理 Console，察看有没有 FEB 报告出的错误； 

2 .  显示 FEB 的状态，使用下面的命令： 

user@host> show chassis feb  

FEB status: 

  Temperature             32 degrees C / 89 degrees F 

  CPU utilization          3 percent 

  Interrupt utilization    0 percent 

  Heap utilization        18 percent 

  Buffer utilization      44 percent 

  Total CPU DRAM          64 MB 

  Internet Processor II   Version 1, Foundry IBM, Part number 9 

  Start time:               2003-05-01 15:08:59 PDT 

  Uptime:                    3 days, 9 hours, 3 minutes, 13 seconds 

4.5.2 PIC 的维护 

按照如下步骤维护 PIC： 

1 .  检查 PIC 面板上的 LED。大多数的 PIC 面板上有标记为 STATUS 的 LED，一般一

个端口一个 LED，观察它们的状态。 

2 .  通过命令行来显示： 

user@host> show chassis fpc pic-status  

Slot 0 Online 
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  PIC 0    4x OC-3 SONET, MM 

  PIC 1    1x CSTM1, SMIR 

  PIC 3    2x OC-3 ATM, MM 

Slot 1 Online 

  PIC 0    1x OC-12 SONET, MM 

  PIC 1    1x OC-12 ATM, MM 

  PIC 2    2x OC-3 ATM, MM 

  PIC 3    2x OC-3 ATM, MM 

4.6 电源模块的维护 

按照下面的指南来维护电源模块： 

1 .  察看电源模块面板上面的蓝色 OUTPUT OK 的 LED，是否都正常； 

2 .  通过命令行来显示： 

user@host> show chassis environment  

Class Item                   Status     Measurement 

Power Power Supply A       OK              

       Power Supply B       OK 

... 

3 .  检查 Craft Interface 上是否有红色或者黄色告警。电源模块的问题会触发相应的告

警。通过下面的命令查看告警的具体信息： 

user@host> show chassis alarms 

4 .  确认电源线缆和接地线缆布放合理，没有缠绕。 

5 .  周期性的检查电源线缆经过的地方的湿度、温度等环境条件。 
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5 硬件组件故障检查 

5.1 收集故障信息的方法 

5.1.1 使用 CLI 命令行 

对于路由器硬件、软件、路由协议、网络连接性的控制和故障检查，JUNOS 的 CLI 命

令行是主要的使用工具。CLI 命令行可以显示路由表信息，路由协议的信息，使用 ping

和 traceroute 工具体现的网络连接信息。 

可以通过连接 Craft Interface 上的 CONSOLE、ETHERNET、AUXILIARY 口进入 CLI

命令行接口。 

 关于使用 CLI 显示端口和机箱产生的告警信息，请参考下文中的“查看硬件和端口告警

信息”。 

5.1.2 观察 LED 

路由器上的 LED 可以显示各种组件的状态。 

 关于
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 PIC LED——PIC
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SONET/SDH 端口告警消息 

CLI 消息 

interface-name so-x/x/x - SONET bit error rate defect  

interface-name so-x/x/x - SONET bit error rate fault  

interface-name so-x/x/x - SONET line AIS  

interface-name so-x/x/x - SONET line remote defect indicator  

interface-name so-x/x/x - SONET loss of frame  

interface-name so-x/x/x - SONET loss of light  

interface-name so-x/x/x - SONET loss of pointer  

interface-name so-x/x/x - SONET loss of signal  

interface-name so-x/x/x - SONET path AIS  

interface-name so-x/x/x - SONET path mismatch  

interface-name so-x/x/x - SONET path remote defect indicator  

interface
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1 .  通过 CLI 命令行检查电源模块状态。通过下面的命令，观察输出的 Status 域的状态： 

user@host> show chassis environment  

Class Item             Status  Measurement 

...
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5.4 电源系统故障检查 

当电源模块工作正常，只有绿色的 OK LED 亮，橘红色的 FAULT 是不亮的。 

如果 LED 出现其他情况，参阅下面的描述： 

电源模块的所有 LED 均是熄灭的 

如果电源模块的所有 LED 均是熄灭的，可能的原因是：有人关闭了电源开关或者路由

器达到了极限温度。后面的情况是路由引擎关闭了电源模块。没有电源供应，所以所有

的 LED 均是熄灭的。 

如果是温度导致的，在重新开机前需要降低环境温度。 

一个电源模块上的 LED 是熄灭的 

进行下面的检测步骤： 

1 .  检查 Craft Interface 是否出现红色告警： 

 如果亮，通过下面的命令查看具体的原因： 

user@host> show chassis alarms 

 如果红色的 LED 没有亮，检查电源模块上的电源开关是否开了。 

2 .  更换出现问题的电源模块。如果换上电源模块后正常，那么原先的电源模块有问题。 

3 .  如果换上电源模块还是不能正常工作，更换一组电源输入，再查看。 
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6 硬件组件更换 

更换硬件组件需要的工具见下表： 

硬件组件 工具 

风扇盘 带莲花插头的静电手镯 

十字头螺丝刀 

FEB 静电袋或抗静电垫 

十字头螺丝刀 

带莲花插头的静电手镯 

PIC 静电袋或抗静电垫 

带莲花插头的静电手镯 

十字头螺丝刀 

电源模块 带莲花插头的静电手镯 

十字头螺丝刀 

主机子系统 静电袋或抗静电垫 

带莲花插头的静电手镯 

十字头螺丝刀 

路由引擎 静电袋或抗静电垫 

带莲花插头的静电手镯 

十字头螺丝刀 

路 由 引 擎 上 AUXILIARY 或

CONSOLE 用的串口线缆 

带莲花插头的静电手镯 

平头螺丝刀 

带光纤接口的 PIC 或光纤线缆 带莲花插头的静电手镯 

橡皮帽和橡皮盖 

6.1 更换风扇盘 

风扇盘安装机箱后面。风扇盘上有 4 个风扇。每个风扇盘大约重 4 磅（2.8 公斤）。 
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6.1.1 拔出风扇盘 

要拔出前风扇盘，请进行下面的操作： 

1 .  收腕上戴上静电手镯，将插头插到机箱上的静电释放点（ESD Point）的插座上。 

2 .  松开风扇面板中间的螺钉。 

3 .  抓住把手将风扇从机箱中拔出一半。 

4 .  当风扇停止转动的时候，再用另一只手从底下托住风扇盘，将风扇盘完全的拔出来。 

操作示范图如下： 

 

错误!未找到引用源。RSR-04&08E 风扇盘 
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错误!未找到引用源。RSR-１６E 上面风扇盘 

 

 

错误!未找到引用源。RSR-１６E 下面风扇盘 
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6.1.2 插入风扇盘 

要插入前风扇，请进行下面的操作： 

1 .  手腕上戴上静电手镯，将插头插到机箱上的静电释放点（ESD Point）的插座上。 

2 .  抓住把手将风扇插进机箱中。 

3 .  拧紧风扇面板上中间的螺钉。 

操作示范图如下： 

 

错误!未找到引用源。RSR-04&08E 风扇盘 
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错误!未找到引用源。RSR-１６E 上面风扇盘 

 

 

错误!未找到引用源。RSR-１６E 下面风扇盘 
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6.2 更换 FEB 

FEB 安装在机箱后面。FEB 是一个可更换的部件，但必须在停机的状态下更换。

RSR-04E&08E 上的 FEB 重量大约为 7 磅（3.2 公斤）。RSR-16E 有 6 个 FEBs, 每个 FEB

重量大约为 4.5 磅（2.0 公斤） 

6.2.1 拔出 FEB 

要拔出 FPC，执行下面的步骤： 

1 .  通过连接在 CONSOLE 使用下面的命令行： 

user@host> request system halt 

2 .  拨动电源开关，将开关的位置拨到 OFF(0)的位置 

3 .  手腕上戴上静电手镯，将插头插到机箱上的静电释放点（ESD Point）的插座上。 

4 .  松开 FEB 面板上的螺钉。 

5 .  抓住把手把 FEB 从机箱拔出一半。 

6 .  用一只手托住 FEB 的底部，将整个 FEB 滑出机箱，再抗静电垫上。 

操作示范图如下： 

 

错误!未找到引用源。RSR-04&08E FEB 
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错误!未找到引用源。RSR-16 FEB 

 

6.2.2 插入 FEB 

要插入 FEB，执行下面的步骤： 

1 .  确认开关的位置拨到 OFF(0)的位置。 

2 .  手腕上戴上静电手镯，将插头插到机箱上的静电释放点（ESD Point）的插座上。 

3 .  先对齐 FEB 的底边，然后把 FEB 上面的边对齐槽位的滑道。 

4 .  小心滑动 FEB，将其推入 FEB 卡槽的最里面。 

5 .  拧紧把 FEB 面板上的螺钉。 

6 .  打开路由器的电源。 

7 .  通过 CLI 命令行：show chassis feb 来察看 FEB 的工作状态。 

操作示范图如下： 
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错误!未找到引用源。RSR-04&08E FEB 

 

 

错误!未找到引用源。RSR-１６Ｅ FEB 
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6.3 更换 PIC 

PIC 是可以进行热插拔的组件。当拔出一个 PIC，除了该 PIC 上的端口不能工作之外，

路由器还能进行正常的工作。 

6.3.1 拔出 PIC 

要拔出 PIC，执行下面的步骤： 

1 .  准备好需要一个抗静电垫，一些为 PIC 上光口准备的橡胶帽和塞子。 

2 .  手腕上戴上静电手镯，将插头插到机箱上的静电释放点（ESD Point）的插座上。 

3 .  使用下面的两种方法之一来让 PIC 离线： 

 按住对应的 PIC 
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1 .  手腕上戴上静电手镯，将插头插到机箱上的静电释放点（ESD Point）的插座上。 

2 .  如果使用带光口的 PIC，检查 PIC 的光口收发器上是否插好了橡胶塞，如果没有的

话，就用橡胶塞盖上这些端口。 

3 .  将 PIC 背部的凹槽与 PIC 槽位对应，将 PIC 滑入机箱中去。 

4 .  使用下面的两种方法之一来让 PIC 在线： 

 按住对应的 PIC offline 按钮不动，大约 5 秒，直到绿色的 LED 亮起来。 

 使用下面的命令行： 

user@host>request chassis pic fpc-slot fpc-slot pic-slot pic-slot online 

操作示范图如下： 

 

6.4 更换 SFP 

SFP（Small form factor pluggable）是 PIC 上插接的光收发器，如下图所示： 

 

SFP 是可以进行热插拔的组件。拔出一个 SFP，不会影响到这个端口之外的其他端口或

组件。 

6.4.1 拔出 SFP 

要拔出 SFP，执行下面的步骤： 
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1 .  准备好需要一个抗静电垫，一些为 SFP 光口和光纤线缆头准备的橡胶帽和塞子。 

2 .  手腕上戴上静电手镯，将插头插到机箱上的静电释放点（ESD Point）的插座上。 

3 .  为插接在 SFP 上的端口的线缆贴上写好的标签，用于更换 SFP 后重新插接这些线缆。 

4 .  把 SFP 上的线缆拔下来。马上用橡胶帽和塞子分别把接头和接口盖住。 

5 .  整理好拔下的线缆。 

6 .  拉 SFP 上的弹开把手使其脱离 PIC。拉出 SFP，并放置在抗静电垫上。 

6.4.2 
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 将直流电源线的负极（—）接到标记为-48V 的接线孔。 

7 .  将电源线固定在接线螺栓上，先放垫片，再拧螺母。 

8 .  检查电源线和接地线连接是否正确。 

9 .  接通电源后，将电源模块上的开关切换到标记为（|）的位置，观察电源模块面板上

的 LED。如果工作正常，标记为 OUTPUT OK 的 LED 会闪烁，然后长亮。 

插入电源模块的操作示范图如下： 

 

电源线连接方法如下图： 

 

6.6 更换 PC Card 

在路由引擎上标记为
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6.6.1 拔出 PC Card 

PC Card 是插在路由引擎上标记为 PC CARD 的槽位中。要拔出 PC Card，进行下面的步

骤： 

1 .  准备好一个静电袋或者抗静电垫，放置在平面上。 

2 .  手腕上戴上静电手镯，将插头插到机箱上的静电释放点（ESD Point）的插座上。 

3 .  
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6.7 更换 RSR-04&08E 路由引擎（RE） 

路由引擎插接机箱后面，FEB
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6.7.2 插入路由引擎（RE） 

要插入路由引擎，执行下面的步骤： 

1 .  手腕上戴上静电手镯，将插头插到机箱上的静电释放点（ESD Point）的插座上。 

2 .  用一只手托住路由引擎的底部，另一只手抓住面板上的把手 

3 .  小心对准路由引擎的边与机箱内的槽位。 

4 .  将路由引擎滑入机箱到底，再将其按入背板中。 

5 .  抓住把手向内按，使得路由引擎归位。 

6 .  向里按路由引擎上的两个把手，使其插入背板中。 

使用下面的命令行可以检查控制板的状态： 

user@host> show chassis routing-engine 

操作示范图如下： 

 

 



RG-RSR04E_RSR08E_RSR16E 系列路由器安装手册 V1.0.doc 

 

53 / 58 
 

6.8 更换 RSR-16E 主机子系统 

6.8.1 使主机子系统 offline 

主机子系统作为一个单位 online 或 offline，在更换 CB 或 RE 之前，必须先 offline 主机

子系统, 主机子系统是可热拔插的 

主机子系统 offline 操作步骤如下： 

 确定主机子系统是工作在 master 或 backup 状态，可采取以下两种方式 

（1） 查看 craft interface 上 Routing Engine LED 灯状态，如果绿色 RE master 被点亮，

则子系统工作在 master 状态 

（2） 运用命令行 

user@host> show chassis routing-engine 

Routing Engine status: 

Slot 0: 

Current state Master 

 如果主机子系统的工作状态为 master,则需通过 cli 改变其状态为 backup，防止主 RE

被 shutdown，导致路由丢失。 

user@host> request chassis routing-engine master switch 

 通过 console 或其它管理设备连接上被更换的主机子系统对应的 RE，在 CLI 下运用

命令行 

user@host> request system halt 

 

6.8.2 更换 CB 

拔出 CB 

每个安装上 RE 的 CB 的大约重 6.9 磅（3.1 公斤）。具体步骤如下： 

1 .  准备好一个静电袋或者抗静电垫，放置在平面上。 

2 .  手腕上戴上静电手镯，将插头插到机箱上的静电释放点（ESD Point）的插座上。 

3 .  查看 CB 工作的状态，如果需要，使主机子系统 offline 

4 .  用十字螺丝刀松开 CB 把手上的螺钉。 
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5 .  同时沿逆时针方向旋开螺丝 

6 .  抓住把手把 FEB 从机箱拔出一半。 

7 .  用一只手托住 FEB 的底部，将整个 FEB 滑出机箱，再抗静电垫上。 

操作示范图如下： 

 

 

安装 CB 

要安装 CB 模块，进行下面的步骤： 

1 .  手腕上戴上静电手镯，将插头插到机箱上的静电释放点（ESD Point）的插座上。 

2 .  用一只手托住 CB 的底部，另一只手抓住面板上的把手 

3 .  小心对准 CB 的边与机箱内的槽位。 

4 .  将 CB 滑入机箱到底，再将其按入背板中。 

5 .  旋上螺丝 

6 .  在 CLI 上运行命令行，看 CB 是否工作正常 
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6.9 更换路由引擎端口电缆 

路由器引擎端口如下图所示： 

 

6.9.1 更换网管 Ethernet 电缆 

路由引擎使用 RJ45 的 ETHERNET 端口通过 Ethernet 网线与带外网管相连。每个路由引

擎需要一根网线。 
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2 .  在网线的另一头断开与网络设备的连接。 

3 .  插入替换的网线到相应的 ETHERNET 端口。标记为 RE0 的端口表示连接上面的路

由引擎 RE0，标记为 RE1 的端口表示连接下面的路由引擎 RE1。 

4 .  将网线的另一端插入网络设备中。 

6.9.2 更换 Console 或者 Auxiliary 电缆 

通过连接 CIP 上的 CONSOLE 口，使得终端可以配置、管理路由引擎。使用膝上机、

Modem 或者其他辅助设备可以连接到 CIP 上的 AUXILIARY 端口。这两个端口均使用

RS-232 电缆和 DB-9/DB-9 接头。路由器会随设备带这样的一根电缆。 

要连接 console 或者 auxiliary 设备，进行下面的步骤： 

1 .  如果电缆已经插在 CONSOLE 或者 AUXILIARY 端口上，执行下面的操作： 

 关闭 console 或者 auxiliary 设备。 

 拧松连接头上的螺丝。 

 拔出接口上的连接头。 

 断开连接到 console 或者 auxiliary 设备段的电缆。 

2 .  将串口电缆的母头插入到相应的 CONSOLE 或者 AUXILIARY 口上。串口连接头如

下图所示： 

 

CIP 上的标记为 HOST0 的端口表示连接上面的路由引擎 RE0，标记为 HOST1

设备。
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